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Aprimore a sua préxima missao de mapeamento com o Phantom
4 RTK - a solucao de mapeamento de baixa altitude mais

compacta e precisa da DJI.

MAPEAMENTO DE ULTIMA GERACAO

A DJI reinventou sua tecnologia de drones, introduzindo aos seus sistemas melhoras revolucionarias,

alcangando um novo padrao de precisao de drones e oferendo aos consumidores do Phantom 4 RTK
dados com precisao em nivel de centimetros, enquanto requer menos pontos de controle em solo.

Tcm + 1 ppm
Precisao de posicionamento
horizontal RTK

!

1,5cm + 1 ppm

Precisdao de posicionamento
vertical RTK

5 cm*
Precisdo horizontal absoluta do
ortomosaico

*Ao voar em condi¢des ensolaradas, com ventos inferiores a 4 m/s, a 100 m de altura e a 2,74 cm de GSD, com taxa de sobreposicao frontal de 80% e lateral de 70%.

SISTEMA DE POSICIONAMENTO EM
NIVEL DE CENTIMETROS

Modulo RTK diretamente integrado ao
Phantom 4 RTK, concedendo dados de
posicionamento cinematico em tempo
real com precisdo centimétrica,
rendendo exatiddo absoluta.
Combinando ambos os médulos, o
Phantom 4 RTK é capaz de otimizar a
seguranca de voo, ao mesmo tempo que
garante precisao absoluta dos dados
coletados para processos complexos de
levantamento, mapeamento e inspecéo.

£ljI ENTERPRISE

COLETE DADOS PRECISOS COM O
TIMESYNC

Para tirar maximo proveito dos modulos
de posicionamento do Phantom 4 RTK,
o sistema TimeSync alinha continua-
mente o controlador de voo, a cdmera e
o moédulo RTK. Além disso, garante que
cada foto use metadados mais precisos,
fixando os dados de posicionamento

ao centro do sensor CMOS e otimizando
os resultados dos métodos de fotogra-
metria, permitindo que a imagem
alcance dados de posicionamento com
precisdao em nivel de centimetros.

SISTEMA COM IMAGENS PRECISAS
Capture os melhores dados de imagens
com um sensor CMOS de 1.2 polegada
e 20 megapixeis. O obturador mecanico
reduz os esforcos na obtencao de dados
regulares em missdes de mapeamento,
ja que permite que o Phantom 4 RTK se
mova ao capturar imagens, eliminando
riscos de distor¢do do obturador de
rolamento.

Gracas a sua alta resolucédo, o Phantom 4
RTK alcanca um distancia de amostra do
solo (GSD) de 2,74 cm a 100 metros de

altitude de voo.
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APLICACAO DE PLANEJAMENTO DE VOO
ELABORADA EXCLUSIVAMENTE

O novo aplicativo GS RTK permite ao
piloto controlar seu Phantom 4 RTK de
maneira inteligente com dois modos de
planejamento (voos com Trajetdria

ou Fotogrametria), além de um modo
de voo mais tradicional. Os modos de
planejamento permitem que pilotos
selecionem a rota de voo do drone,
regulando a taxa de sobreposicao, altitu-
de, velocidade, parametros da camera e
muito mais, concedendo um processo
automatizado de mapeamento ou
inspecao.

ESPECIFICACOES

L _.

SISTEMA DE TRANSMISSAO OCUSYNC
Desfrute de transmissoes de video e
imagens em HD estaveis e confaveis a
uma distancia maxima de até 7 km, ideal
para mapear areas abrangentes.

*Sem obstrugoes, livre de interferéncias, quando
de acordo com a FCC. A especifcacdo de alcance
maximo de voo é um indicador da forca do sinal de
radio e resiliéncia. Sempre voe seu drone dentro
de seu campo de visdo (a nao ser que permitido).
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COMPATIBILIDADE INTEGRADA COM A
ESTACAO MOVEL D-RTK 2

O Phantom 4 RTK é compativel com a
estacdo moével D-RTK 2, enviando ao
drone dados diferenciais em tempo
real e concedendo resultados precisos
de levantamento. O resistente design
e sistema de transmissao OcuSync da
estacao movel garantem aos usuarios
precisao de dados centimétricas com o
Phantom 4 RTK sob qualquer condicao.

Peso de decolagem 1391g
Altura max. de servigo acima do nivel do mar 6.000 metros
Duragdo méx. de voo Aprox. 30 minutos
Alcance da temperatura de funcionamento 0°a40°C
RTK habilitada e funcionando devidamente:Vertical:+0,1 m;Horizontal:+0,1 m
- L RTK desativada
Alcance de precisdo em voo estaciondrio
Aeronave Vertical: £0,1 m (com posicionamento visual); £0,5 m (com posicionamento GNSS)
Horizontal: 0,3 m (com posicionamento visual); £1,5 m (com posicionamento GNSS)
A posigdo do centro da cdmera é relativa em relacdo ao centro da fase da antena
D-RTK integrada embaixo do eixo do corpo da aeronave: (36, 0 e 192 mm) ja aplicado
Deslocamento da posi¢do da imagem as coordenadas da imagem de dados em formato Exif. Os eixos positivos x, y e z
do corpo da aeronave apontam para a parte frontal, direita e inferior da aeronave,
respectivamente.
N ) - GPS + BeiDou + Galileo (Asia)
Frequéncia Unica, médulo GNSS de alta sensibilidade
GPS + GLONASS + Galileo (outras regides)
GNSS
Multi-frequéncia, multi-sistema do médulo RTK GNSS de Frequéncia usada: GPS:L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo: E1/E5a
It isd
alta precisdo Precisdo da velocidade: 0,03 m/s
Sensor CMOS 1"; pixeis efetivos: 20 M
FOV (campo de visdo) 84°; 8,8 mm (formato equivalente a 35 mm: 24 mm) /2,8 a
Lente e
f/11. Foco automaticoa 1l m - o
Alcance ISO Video: 100-3200 (Auto), 100-6400 (Manual); Foto: 100-3200 (Auto), 100-12800 (Manual)
Camera
X Velocidade do obturador eletrénico 8-1/8000 s
Velocidade do obturador = —
Velocidade do obturador mecanico 8-1/2000 s
. 3:2 5472x3648
Tamanho da imagem
4:3 4864x3648
Cartdes SD suportados Capacidade maxima do MicroSD: 128 GB. Necessario Classe 10 ou valor de UHS-1
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